5 KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Kesimpulan dari hasil analisis dan pembahasan ini adalah:

1.

Telah terealisasi sistem akuisisi data pemantauan suhu dan kadar keasaman
(ph) lingkungan perairan dengan menggunakan Unmanned Surface
Vehicle.

Telah terealisasi rancang-bangun sistem pengiriman data alat ukur
menggunakan sistem telemetri dengan jarak pengiriman data antara alat
ukur suhu dan pH dengan personal computer (PC) yaitu line of sight < 50
m dan dalam bangunan <15 m.

Pengukuran dapat dilakukan secara real-time melalui media Personal
Computer (PC) dengan menggunakan perangkat lunak LabVIEW dan data
dapat disimpan dalam bentuk Microsoft Excel.

Dari hasil pengujian diperoleh galat kalibrasi sensor DS 18B20 sebesar
0.3%, dan setiap kenaikan suhu sebesar 1° Celcius terjadi perubahan nilai

pH sebesar 0,09.
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5.2 Saran

Saran dari penelitian ini adalah:

1. Untuk pengembangan alat ini selanjutnya perlu diperhatikan penempatan
posisi komponen pembangun sistem, terutama komponen yang sangat sensitif
terhadap medan listrik maupun sinyal-sinyal listrik agar dapat mengurangi
error yang terjadi.

2. Pada penelitian selanjutnya diharapkan menggunakan pH Meter sebagai
kalibrator nilai pH yang diukur, agar dapat diketahui lebih spesifik selisih hasil

pengukuran antara alat ukur sebenarnya dengan alat ukur yang dibuat.



