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RANCANG BANGUN CATU DAYA DC 1V-20V MENGGUNAKAN 
KENDALI P-I BERBASIS MIKROKONTROLER

Oleh

M. CAHYADI

Catu daya DC merupakan suatu rangkaian elektronik yang mengubah arus listrik 
bolak-balik menjadi arus listrik searah. Secara umum prinsip catu daya terdiri atas 
komponen utama yaitu transformator, dioda dan kondensator. Umumnya catu 
daya yang dijual dipasaran menghasilkan keluaran tegangan yang tidak stabil dan 
pengubahan nilai tegangan keluaran tidak dapat dilakukan dengan mudah, 
sehingga tidak cocok digunakan sebagai catu daya laboratorium. Berdasarkan 
latar belakang ini penulis mencoba membuat catu daya DC menggunakan kendali 
P-I berbasis mikrokontroler sehingga mempermudah untuk mengatur dan 
mempertahankan nilai tegangan yang diinginkan.

Permasalahn yang timbul adalah bagaimana catu daya diatur untuk mendapatkan 
hasil tegangan keluaran yang sesuai dengan nilai set-point yang diberikan. Oleh 
karena itu permasalahan dapat diselesaikan dalam dua pokok bahasan  yaitu:
pokok bahasan perangkat keras (hardware) dan pokok bahasan perangkat lunak 
(software) yang mampu memprogram catu daya secara digital dan mengolah 
masukan data agar dapat menghasilkan keluaran data sesuai dengan yang 
diinginkan. Pada alat ini menerapkan kendali PI sehingga mampu 
mempertahankan nilai tegangan apabila terjadi drop ketika pembebanan. Dalam 
penelitian ini menggunakan mikronkontroller ATmega 8535 sebagai device
pengendali utamanya, Keypad matrix 4x4 sebagai input set-point dan LCD 2x16 
untuk tampilan pada catu daya serta menggunakan perangkat lunak CVAVR 
sebagai pemrogram.

Hasil yang diperoleh dari penelitian ini adalah memperlihatkan bahwa nilai rata-
rata selisih (volt) sistem Catu Daya DC dengan untai tertutup (close loop) lebih 
kecil (0,06V ; 0,25V untuk beban lampu, dan 0,07V ; 0,13 V untuk beban kipas 
angin serta 0,02V ; 0,34 untuk beban dua lampu). Hal ini dapat disebabkan karena 
pada sistem untai tertutup ada upaya untuk memperbaiki nilai keluaran agar 
hasilnya mendekati atau sama dengan nilai yang dinginkan (set point).
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